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Multifunctionshield + Schrittmotorshield



Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger 
Geschwindigkeitsvorgabe

Projekthighlights:
• Schrittmotor an PC3..PC0
• Multifunctionshield

• Analoge 
Geschwindigkeitsvorgabe 
mit Poti

• 4-stellige Geschwindigkeits-
anzeige auf Siebensegment-
anzeige

• Interruptgesteuerte
Richtungsumkehr mit Taste 
A1
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Nucleo Schrittmotor

CN7 Pin 38 PC0 IN1 GPIO-Output

CN7 Pin 36 PC1 IN2 GPIO-Output
CN7 Pin 35 PC2 IN3 GPIO-Output

CN7 Pin 37 PC3 IN4 GPIO-Output
CN7 Pin 18 +5V +

CN7 Pin 19 GND -

Anschlussbelegung und Konfiguration:

Anschluss des 
Schrittmotors

Stufe 1: Schrittmotor anschließen 
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Konfiguration von PC3..PC0 als 
GPIO_Output

Stufe 2: Neues Projekt anlegen, PC3..PC0 als 
Ausgänge konfigurieren

Nucleo Schrittmotor

CN7 Pin 38 PC0 IN1 GPIO-Output

CN7 Pin 36 PC1 IN2 GPIO-Output

CN7 Pin 35 PC2 IN3 GPIO-Output

CN7 Pin 37 PC3 IN4 GPIO-Output

CN7 Pin 18 +5V +

CN7 Pin 19 GND -
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Beim STM32L152 können 
grundsätzlich 4 Betriebsarten der 

Ports unterschieden werden

Info
• GPIO_Output
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Beim STM32L152 können 
grundsätzlich 4 Betriebsarten der 

Ports unterschieden werden

Info
• GPIO_Output

• GPIO_Input
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Beim STM32L152 können 
grundsätzlich 4 Betriebsarten der 

Ports unterschieden werden

Info
• GPIO_Output

• GPIO_Input

• Analogeingang
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Beim STM32L152 können 
grundsätzlich 4 Betriebsarten der 

Ports unterschieden werden

Info
• GPIO_Output

• GPIO_Input

• Analogeingang

• Alternate: alternative Funktionen
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HSE und x12

Takteinstellung
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mainasm.s und 
regs.s kopieren und 

einfügen nicht 
vergessen

Programm
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mainasm einbinden
und …

Programm
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… an der richtigen 
Stelle aufrufen

Programm
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In der Schleife die 
Schritte ausgeben

Programm

Ebenso die 3 
weiteren Schritte
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Jetzt erst einmal 
testen

Programm

Clean Project
+

Debug As


