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Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger
Geschwindigkeitsvorgabe

Projekthighlights:
e Schrittmotor an PC3..PCO
* Multifunctionshield
* Analoge
Geschwindigkeitsvorgabe
mit Poti
* 4-stellige Geschwindigkeits-
anzeige auf Siebensegment-
anzeige
* Interruptgesteuerte

Richtungsumkehr mit Taste
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Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe

CN7 CN6 CN5 CN10 . .
pc10 —f PG .- Anschlussbelegung und Konfiguration:
PC12 3 PD2 D14 PB9
VbD —g ESV AVDD AVDD

BOOTO 7 GND GND GND

NC LS L LED D13 PA5

NC IOREF I0OREF D12  PA6

PA13 RESET RESET D11 PA7

PA14 +3V3 +3V3 D10 PB6

PA15 +5Vj +5V D9 PC7

— GND GND | GND D8 PAQ
PB7 GND | GND

Tate PC13 VIN VIN D7 PAS8

PC14 NC D6 PB10

PC15 PAO A0 D5 PB4

PHO PA1 A1 D4 PB5

PH1 PA4 A2 D3 PB3

VLCD PBO A3 D2 PA10

—Retm | A4 D1 PA2

PC3 PCO A5 DO PA3

Anschluss des
Schrittmotors

QA) Stufe 1: Schrittmotor anschlielRen




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger
Geschwindigkeitsvorgabe RCC_OSC32_0UT

RCC_OSC_IN

RCC_OSC_OUT

PO _Output

GRIO_Cutput Reset State

ePlo_output|[Z4  ADC IN10
GPIO_Output | |5 EDM_F"I_IHF'
LCD SEG18
TIMX_1CT
TS G8 101
Konfiguration von PC3..PCO als GFIO_Input
GPIO_Output '

USART_TX |3 GPIO_Analog

, EVENTOUT
Stufe 2: Neues Projekt anlegen, PC3..PCO als |

Ausgange konfigurieren




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Info

Geschwindigkeitsvorgabe

* GPIO_Output

Beim STM32L152 konnen
grundsatzlich 4 Betriebsarten der
Ports unterschieden werden

RCC_OSC32_0UT

RCC_OSC_IN

RCC_OSC_OUT

PO _Output
PO _Output
PO _Output

EPID_Output

Reset State
ADC_IN10
COMP1_INP
LCD SEG16
TIMX_1C1
TS Ga 101
GPIO _Input

GPIO_Analog
EVENTOUT




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe RCC_OSC32_0UT
RCC_OSC_IN
Info RCC_OSC_OUT
* GPIO_Output
* GPIO Input GPI0_Output
GRIO_Cutput Reset State
GPIO_Output ﬁ-.DE_”"J"ID
GPIO_Output COMP1_INF
LCD SEG18

ILig

Beim STM32L152 kbnnen
grundsatzlich 4 Betriebsarten der |—_
Ports unterschieden werden

TINX_1CT
g 10

GPIO Input

GPIO_Analog
EVENTOUT




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe RCC_OSC32_0UT
RCC_OSC_IN
Info RCC_OQSC_OUT
* GPIO_Output
* GPIO Input GPI0_Output
* Analogeingang GPIO_Output Dacat State
GPID_Dutput ﬁ-.DE_”"J"ID
GPIO_Output COMP1_INF
LCD SEG18

ILig

Beim STM32L152 kbnnen
grundsatzlich 4 Betriebsarten der |—_
Ports unterschieden werden

TINX_1CT
g 10

GPIO Input

GPIO_Analog
EVENTOUT




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe RCC_OSC32_ouT

RCC_OSC_IN

Info RCC_OSC_OUT
* GPIO_Output

* GPIO_Input GPIO_Output

Analogeingang
Alternate: alternative Funktionen

GPIO_Output

Reset State
ADC IN10

COMP1_INF
LCD SEG18
TIMX_1CT

Te 2104

SFRIO OOutmot

Il v/

Beim STM32L152 kbnnen
grundsatzlich 4 Betriebsarten der |—_
Ports unterschieden werden

—

GPIO_Analog
EVENTOUT

Ty VTN N




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger
Geschwindigkeitsvorgabe

Finout & Configuration Clock Caonfiguration

b ) Resolve Clock Iss

Takteinstellung

HoE HSE RTC | ™ To LCL
== == o
B Z —|

Input freguancy

LS| RC
Hz
IEN gl
1T KHz /(
Enable C55
- WG |
Systes
KHz
MSI
2097w >
frecps: . h
HSE und x12 it rEguEncy HSE
HSE

[ LB MU.H.

WO npourt * PLILWul ! PLLDiw




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe

Programm =
v E ProjektSchrttrmotorMFES
i Includes
w [ Core
= Inc

mainasm.s und
regs.s kopieren und
einfligen nicht
vergessen

H mainasm.s
H regs.s
| stm321xx_hal_msp.c

| strm321xx_it.c
| syscalls.c

| sysmem.c
| systemn_strn3211xx.c

= Startup
- Q




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe

Programm

mainasm einbinden
und ...

T [ ProjektSchrittmotorMFS.ioc l€] main.c &3

3

7 * j[mattention

a +

9 * <h2:<center>&copy; Copyright (c) 2821 STMic
18 * All rights reserved.</center></h2>

11 m
12 * This software component is licensed by 5T uwr
13 * the "License"; You may not use this file ex
14 * License. You may cbtain a copy of the Licen:
15 * opensource.org/licen:
16 m
17 o o o o oo o o o oo o o oo o o o oo o o ok o ok o o
18 */
192 /* USER CODE END Header */
28 /* Includes -----------mmmmmm e
21 #include "main.h"
22
IR E Dot o o _ _ ________________ .

24 | /* USER CODE BEGIN Includes */
25 Jvoid mainasm(void) asm("mainasm”);
26 | /* USER CODE END Includes */
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Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe

Programm

... an der richtigen
Stelle aufrufen

E ProjektSchnttmotorfF5.aoc lg| *main.c

' s
B

/* Initialize all configured
MX_GPIO Init();

MX USART2 UART Init();

/* USER CODE BEGIN 2 */

/* USER CODE END 2 */
mainasm();]
/* Infinite loop */

/* USER CODE BEGIN WHILE */
while (1)

/* USER CODE BEGIN 3 */

} (]%;
/* USER CODE END 3 */ S




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger
Geschwindigkeitsvorgabe

12 main:
Programm -

14 ldr R4 ,=GPI0C

15 mov RS, #1886 f/fGeschwindigkeit

16 schleife:

17 mov R@,#abae11 f/5chritt @

18 strb R@,[R4,0DR] /fausgeben

19 l=sr R&,R5,8 fartezeit=0eschwindigkeit>>8
In der Schleife d|e 2a bl H.I'JI.L_DE].E}I’ S fwarten

Schritte ausgeben

T Ebenso die 3

weiteren Schritte




Projekt Schrittmotor mit Siebensegmentanzeige und analoger

Geschwindigkeitsvorgabe

Programm

Jetzt erst einmal
testen

Clean Project
+

Debug As




